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La pr^sente izivention concerne^ en particulier| les dispo<> 
siiifs destines a supporter des appareils de prise de vues, tout 

5 en donnont la possibilite de les orienter en plusieurs sens avec 
des deplacements rotatifs les plus doux passible ou encore d^as*- 
surer une bonne stabilite de leur position d* orientation vis a 
vis d* impulsibns ext^rieures* Exemples : plateformes gyroscopiques 
ou hydrauliq^ues pour cameras de cinema^ systemes stabilisateurs 

10 pour prises de vues aerieimes. 

Les dispositifs connus de ce genre repondent a ces condi- 
tions mais, ou bien separement, chaque dispositif etant speciali- 
se pour une ou deux conditions^ ou simultanement, mais certaines 
n^ etant pas totalement respectees, conune par exemple^ la rotation 

t5 integrale en tous sens ou la stabilite de I'orientationo Les dis- 
positifs les plus perfectionnes sont.lpurds et encombrantso Avec 
un poids tr^s f aible et tin. encombrement reduit^ la presents inven-' 
tion assursi soit s^pardment| so it ensemble | les conditions pr^ci-- 
t^es et cela toujours avec le maximum d'efficacitS* Bile permet 

20 mSme d'envisager d'autres conditions telles quo 1' utilisation de 
moteursi l*automatisme» Afin de repondre a toutes les exigenceS| 
le dispositif, objet de 1* invention, pent se presenter sous deux 
aspects sdispositif avec couronne, dispositif avec secteuro Ce 
secteur n'est autre que la couronne dont on a supprime une partie 

25 plus ou moins grande* Dans les deux cas, la construction est la 
mSme et les conditions de base qui la r^gissent' les m@mes, a 
savoir : a) obtenir que les troxs axes primitif s des elements 
"pouvant avoir un mouvement giratoire se croiisent en un point 
unique, b) obtenir\la possibilite de mettre le centre de gravity 

30 de I'appareil a orienter en coincidence avec ce point, c) conser- 
ver tous les points d' articulation des ^Idments du dispositif sur 
un seul plan perpendiculaire a I'axe d'orientation de I'appareil 
supports, de fag on a degager les parties avant et arrxere de cet 
appareil, 

35 Le dispositif, objei de 1» invention, lorsqu'il est dons son 

integralite , permet 1^ orientation totale selon 360**, dans tous 
les sens, de l^appareil supporte. Le dispositif permet la raise 
en coincidence du c entre de gravity de 1* appareil supporte avec 
le point d' intersection des axes de rotation de I'appareil^ ce 

40 qui le place en etat d»equilibre indifferent. De cet etat rdsulte 
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I'anuulation de I'inertie a vaincre pour oriciiter I'appareil, quel 
que. soit son poids, d'oii mouvements rotatifs do tres lents a tres 
repidos possible sans a-coups et pouvant Stre produits par de tres 
petits motexirs electrif^ues auxiliaires (douceur et r^gularite des 
5 • mouvements# Aucun effortde la part de l*operateur dans le cas d* 
orientation raanuelle. Dans le cas d*orieirtation d*une camera^ 
facility de suivre un sujet, due a la libertd totale de la camera; 
cette liberte pouvant etre supprimde par un blocage das articulc^ 
tions du dispositif, lors des prises de rues fixes. L^appareil 
10 supports a une sensibility trfes faible aux impulsions donnees a 
1' invention par des mouvements exterieurs ( invention utilisee sur 
vehlcule) D*infimes frictions m^caniques in^Titables peuvent agir 
sur I'appareil k orienter qui n'a pas d» inertia k opposer, mais il 
est tr^s ais6 a I'op^rateur de maintenir l*appareil sur sa vis^e* 
15 Pix^e sur une plateforme anti-vibrations, 1» invention pexmet d« 
obtenir tm syst^me efficace, l^ger, pen encombrant et simple d< 
emploi pour les prises de vues sur tous T^hicules de terre, d'l^r 
ou de mer» invention etant congue pour travailler dans toutes 
les positions et donnant la possibility de deplacer la camera par 
20 rapport au point d* intersection de ses axes de rotation, elle 

apporte a 1* imagination de I'utilisateur de nouvelles perspectives 
notamment-en matifere de tru cages a la prise de vues. De plus, sa 
simplicity d' emploi, sa l^gferet^, sa fiabilit^, son entretien nul, 
sa prdprete ( aucun liquide huileux ) en font un dispositif agr^ap- 
23 ble d' emploi* 

Le dispositif, objet de 1* invention, comporte une base sar- 
mont^e d'une colonne portant h sa partie sup^rieure une cage It. 
galets entre lesquels passe une couronne^ Sur un axe diametral de 
cette conronne deux bras supportent une balance lie composee de 
30 deux tiges et d'une plateforme. La colonne et la balancelle, peu- 
vent §tre animees de mouvements rotatoirep dont les axes se cou- 
pent, par construction, en un point situ^ sur I'axe du mouvement 
circulaire de la couronne. La plateforme 6tant placee a 1' interietr 
du dispositif, beneficie done des mouvements imprimis k la colonne 
35 et a la couronne, pour pouvoir §tre animee de mouvements rotatifs 
en tous sens par rapport au point unique d| intersection des axes 
de ces mouvements* L'appaxeil k orienter ytant fix^ sur la plate- 
forme, la possibilite de pouvo^ir 1' orienter en tons sens est 
acquise. Grace a deux tiges filetees qui la soutiennent,. la plate- 
40 forme pent se rapprocher du point de rotation? en outre, elle com- 
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porte deux platines pouvant se d^placer perpendiculairement 1* 
line par rapport a l/autre» L'appareil k ori enter ^tant fix^ sur 
la platine superieure, ben^ficie de trois deplaceraents possibles 
par rapport au point de rotation des Elements du dispositif, et 

5 qui est aussi le sieno De ce fait, il est permis de inettre son 
centre de grarite en coincidence avec ce point. Selon un autre 
aspect de 1' invention et dans les cas d'utilisation ou une rota- 
tion de 360 ** de la couronne n'est pas n'cessaire, ii est possi- 
ble d'ea supprimer un secteur plus ou moins grand de la partie 

10 superieure 14, Toir mSme la supprimer total ement. invention y 
gagne en legferete, en reduction d'encorobrement et 1' indifference 
totale en tons sens de l^appareil^ obtenue dans le dispositif a 
couronne entiere^ se trouve remplacee par une indifference en 
tons sens, sauf sur le plan horizontal qui est stabilise par 1' 

15 inertie du secteur de couronne restant. 

Le dessin annexe illustre, h titre d'exemple, un mode de 
realisation du dispositif conforme a la presente invention* 
Reposant sur sa base et sur un plaa horizontal, tel qu'il est 
represents, le dispositif comporte une semelle de fixation sur- 

20 montee d'un axe 1 servant de pivot vertical. Sur cet axe vient 

s*ajuster une colonne 2 par 1' intermediaire d'un rouleraent a rou- 
leaux combing k une butee i billes. Fixee k la partie superieure 
de cette colonne, une cage h galets 3, renferme deux Stages de 
galets : deux galets superieurs, quatre galets inf erieurs* Entre 

25 ces deux Stages de galets a billes a double effet ( c'est-a-dire 
supportant des efforts radiaux et des efforts axiaux), passe une 
couronne 4 creusee de quatre chemins de roulement, deux interi- 
eurs et deux extSrieurs* Fixes a I'interieur de cette couronne et 
' exactement sur un axe diametral, deux bras 5 supportent, par I'in- 

30 termediaire de tiges filetees, une plateforme 6. Sur les extremi- 
tes libres formant axe des bras, les tiges filetees sont articu- 
lees grace a des roulements a billes. La plateforme pent Stre 
eloignee ou rapprochee du centre theorique du chemin de roulement 
k V aide de deux ecrous 7 prisonniers des f lanes de la plateforme 

3? et agissant sur les tiges filetSos. La plateforme comporte deux 
platines 8 et 9 qui^ montSes sur glissieres^ peuvent se deplacer 
sur un mSme plan k 90^ I'une par rapport k l*^autre'»Il resulte . 
que la partie superieure 9 destinSe a recevoir I'appareil a orien- 
ter, peut etre, dans^ certaines limites, deplacee dans tous sens 

40 par a^apport au centre de la couronne, ce centre Stant par cons- 
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truction le point de rencontre des trois axes de rotation de la 
plateforme : axe rertical lOjpar la cplonne smr la semelle pivot, 
axe horizontal 11 par la conronne, axe de bascule 12 ( arec hori- 
zontal peipendiculaire au precedent ) par 1» articulation des ti- 
ges filet^es sur les axes des tras^ Il sera dfes lors possible de 
placer le centre de grarite de l^appareil k utiliser en coinci- 
dence exacte avec le centre de rotation et mettre oinsi cet ap- 
pareil en ^tat d'equilibre indifferent, 

Le dispositif, objet de 1» invention, pent etre utilise dans 
tous les cas de prises de vues cin^matographiciues, de television 
ou photographiques ou dans I'emploi d'appareils scientifiques, 
industriels ou de laboratoirei necessitant des changements d» 
orientation ais^s* 
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1. Dispositif permettant le soution, la rotation totale ou 
partielle en tous sens et la stability orientation d' apparoilst 
caract'jrise par le fait qu*il comporte im ensemble d' elements 

5 mecaniques articules entre eux, ddnt le& articulations se situent 
SUT vox meme plan, pouvant etre animes de mouvements rotatifs on 
circulaires autour d**axes diriges selon les trois directions pri— 
mitives et qui, par construction, se eoupent en un point unique 
qu'il est possible de laettre en coincidence avec le centre de 

10 gravite de I'appareil a supporter et orienter. 

2, Dispositif selon la revendication 1 , 

caracterise par le fait qu*un axe du dispositif est ob-* 
tenu par 1' axe de rotation d*une colozme sur un pirot 
solidaire de la seme lie de fixation. 

15 3o Dispositif selon la revendicetion 1, 

caract^ris4 par le fait qu'un autre axe du dispositif, 
perpendiculaire au premier, est obtenu par I'axe du mou- 
vement circulaire d'une couronne ou d*xm secteur* 
4# Dispositif selon la revendication 1, 

20 caracterise par le fait qu'un autre axe du dispositif, 

perpendiculaire aux deux precedents, est obtenu par 1' 
axe du mouvement rotatif d'une plateforme autour d'ua 
axe diametral quelconque de la couxoime ou du secteur. 
5« Dispositif selon la revendication 1, 

25 caracteris4 par le fait que le moyen permettant de placer 

le centre de gravite de l^appareil en coxncidence avec le 
point d'. inter section -de ses axes de rotation est la super- 
position de deux-platines pouvajit se deplacer perpendicu- 
lairement 5fur un mSme plan, I'unepor rapport a 1' autre, 

30 et pouvant Itre rapproch^es ou eloignees du point d» in- 

ter sect iouo 
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